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1983

El album “Thriller”, de
Michael Jackson, vende
mas de 50 millones de
copias en todo el mundo

Estreno de la pelicula
“El Retorno del Jedi”

La empresa holandesa
Phillips presenta el
Compact Disc

B=Y
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1983

El Prof. Raiber del M.I.T.
presenta el primero robot
balanceado dinamicamente
con una sola pata.

El robot tenia 1.10 m de
alturay un peso de

17.3 Kgs.
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1983

Odetics presenta

en investigacion un
innovador vehiculo

de seis patas impulsado
por ruedas en cada pata.
El robot movil es

capaz de jalar 5.6 veces
SU propio pesoy

cargar 2.3 su propio
peso. Se presento
comercialmente

por UK Robotics en 2001.
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1983
La serie de televisién “El Auto Increible”
goza de una gran popularidad
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1988
Se concibe el concepto del

juguete “RoboSapien” en la
empresa WowWeee
Factory New

Se estrena la pelicula
“Robot Jox”, Un relato
futurista que narra las
luchas por consegquir la
posesidén del mundo.
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El robot caminante
AMBLER,
desarrollado por el
Dr. Whittaker

en Carnegie Mellon
University y

el Robotics Institute
para aplicaciones
de exploracién
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1988 Los robots son utilizados de forma extensa en
diversas aplicaciones industriales
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1993

Diseros de
robots
japoneses
marcan una
nueva etapa

en la aplicacién
de robots
caminantes
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Lo
o | La robética médica
‘ of 3 permite realizar
g operaciones

mediante la
técnica de
Laparoscopia.
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1998

Dr. David Gow, del grupo de Investigacién y desarrollo de
prétesis en el Hospital Ortopédico “Princesa Rosa
Margarita” desarrolla un sistema de brazo modular,
conocido como el primer brazo bidnico.
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El robot Aibo ERS-7
De la empresa SONY
rompe record de ventas
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2003

Los robots aumentan la
produccién en un 10% en una
planta de inyeccion de
plastico ya automatizada, y
operan 24 horas al dia durante
seis ainos sin averias.
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2003

Sistemas

de realidad
Virtual
Permiten el
entrenamiento
militar en
Estados
Unidos
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Japan ol ED,E Num_ber of robots per jD,{?DD persons

Rep. of Korea b/ e employed in the manufacturing industry in 2003

United States gz 160

European Union 93 140

Sermany 148

taly i 120

Sweden 99 E 100

Finland 8 % 80

Spain 72 2

France 71 5 E[]I I I

Austria 04 40

Benelux 53

Denmark 50 20 I
United Kingdom 39 0

Australia 36 T ¢ EE S F .:% § 8 £ 3 % 2 =
Norway 24 5§§-EE‘§E%E§%EE§
Portugal 15 22 o @ " m B2 2
Czech Rep. a/ 12

Sources. UNECE and IFR.
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2008

Dr. Ralph Hollis
desarrolla una
interface haptica
mediante levitacién
magnética, que da a
los usuarios la
sensibilidad de tocar
las cosas
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2008

Diversos avances tecnolégicos
facilitan la vida de las
personas
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Se desarrollan
nuevos conceptos
de productos con
alta tecnologia
integrada
(mecatrdnica).
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Miembros inteligentes son
capaces de interpretar las
senales musculares
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Tarea por equipos

« Documentar en su cuaderno las investigaciones que
consideren mas importantes sobre el desarrollo de la
biomecanica en los ultimos 10 afos (Por lo menos, tres
Investigaciones por afno).

« Realizar una presentacion que muestre la investigacion
mas relevante por aino documentada en el punto anterior.

 Enviar la presentacion por correo electréonico a su
profesor para revision.

 Efectlde en su cuaderno una reflexion sobre la tendencia
gue observa sobre la evolucion de la biomecanica.
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